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Studiul din cea de-a doua etap5, a fost realizat in colaborare cu Prof. univ. dr. A.
L. Sasu qi s-a concretizat in lucrarea [B], care va fi trimisd spre publicare Ia Annals of
the Academy of Romani,an Sci,enti,sts - Series on Mathemat'ics and lts Application,
dupd finalizare.

Studiul vizeazS" dichotomia exponenlial5, uniformd a sistemelor dinamice definite
pe intreaga axd,, in spalii Banach, in contextul progresului recent in aceastd, tematicS,
qi a celor mai noi rezultate oblinute pentru dichotomia qi trichotomia sistemelor
dinamice (a se vedea [Z]-17] qi referinlele incluse).

asimptotice pentru sisteme

"&"{;'*'r

X un spatiu Banach, real sau complex qi {,4(n)}"6v o famlie de operatori
qi mS,rginiti pe X. Se considerd sistemul discret neautonom

r(n+ 1) - A(")r(n), n € V,.

In primul rezultat central se demonstreazdcd, dac5, sistemul (A) are coeficienli uni-
form mdrginili gi este dichotomic in raport cu o familie de proiectori, atunci proiec-
torii sunt uniform mdrginili ([,-e], Teorema Z (i)). Apoi, se obtine o caracterizare
pentru imaginea respectiv nucleul proiectorilor de dichotomie exponenliald, utiliz5,nd
traiectorii mS,rginite ([8], Teorema 2 (ii), (iii)).

ln continuare) se considerd, sisteme neautonome in timp real, pe axd,, d.escrise
prin intermediul familiilor de evolutie. Studiul vizeazd" stabilirea conexiunilor intre
dichotomia exponentiald uniformd a unei familii de evolulie pe ax5, gi dichotomia
exponentiald, uniformS, a sistemului discret asociat. Metoda propusd, utilizeazi pro-
prietati de tip intrare-iegire in raport cu un sistem cu control.

PresupunS,nd ca sistemul discret asociat unei familii de evolulie este uniform
exponential dichotomic, in prima etapi stabilim caracteriz5,ri pentru imaginile qi

nucleele proiectorilor de dichotomie discreta in limbaj de traiectorii ale familiei de
evolutie ([i3], Teorema 3 (i), (ii)) qi anumite proprietili de stabilitate qi de expan-
sivitate ale familiei de evolulie ([8], Teorema 3 (iii), (iv)). Apoi, oblinem pro-
prietali de inchidere pentru subspaliile stabile qi instabile ([8], Teorema   (ii), (iii)).



Metoda propusd, arati modul in care se construiesc proiectorii de dichotomie in
timp real, pornind de Ia cei in timp discret. In final, deducem cd, dichotomia
exponenliald uniformS, a unei familii de evolutie pe axd, este echivalenta cu di-
chotomia exponenliald, uniformd, a sistemului discret asociat. Rezultd, de aici ca
proprietatea de dichotomie exponentiala in timp discret este suficientd pentru a
reconstitui comportarea exponentiald, dichotomicS, in timp real ([8], Teorema 5).

Obiective viitoare:

- inserarea unei sectiuni in care vor fi. prezentate diverse aplicatii;

- finalizarea articolului qi trimiterea acestuia pentru publicare Ia Annals of the
Academy of Romani,an Sci,enti,sts - Seri,es on Mathematics and lts Appli,cation.
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